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KARTA OPISU MODUŁU KSZTAŁCENIA 
Nazwa modułu/przedmiotu Kod 

Automatyka przemysłowa - aktualne zagadnienia 1010334181010337239 

Kierunek studiów Profil kształcenia  
(ogólnoakademicki, praktyczny) 

Rok / Semestr 

Automatyka i Robotyka (brak) 4 / 8  
Ścieżka obieralności/specjalność Przedmiot oferowany w języku: Kurs (obligatoryjny/obieralny) 

Automatyka polski obieralny 

Stopień studiów: Forma studiów (stacjonarna/niestacjonarna) 

I stopień niestacjonarna 

Godziny  Liczba punktów 

Wykłady: 18 Ćwiczenia: - Laboratoria: 20 Projekty/seminaria: - 5 

Status przedmiotu w programie studiów (podstawowy, kierunkowy, inny)  (ogólnouczelniany, z innego kierunku) 

(brak) (brak) 

Obszar(y) kształcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki 

nauki techniczne 

 

Podział ECTS (liczba i %) 

5   100% 

 

Odpowiedzialny za przedmiot / wykładowca: 

dr hab. inż. Roman Muszyński 

email: Roman.Muszynski@put.poznan.pl 

tel. -061 665 2735 

Wydział Elektryczny 

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznań 

Odpowiedzialny za przedmiot / wykładowca: 

dr hab. inż. Roman Muszyński 

email: -Roman.Muszynski@put.poznan.pl 

tel. -061 665 2735 

Wydział Elektryczny 

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznań 

Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności, kompetencji społecznych: 

1 Wiedza: 
K_W02: ma podstawową wiedzę w zakresie fizyki, obejmującą mechanikę, termodynamikę, 
optykę, elektryczność, magnetyzm, fizykę jądrową, fizykę ciała stałego, w tym wiedzę 
niezbędną do zrozumienia zjawisk fizycznych występujących w układach elektronicznych 

K_W08: Ma uporządkowaną wiedzę w zakresie teorii obwodów elektrycznych oraz 
elektrotechniki prądu stałego i przemiennego (w tym trójfazowego) 

2 Umiejętności: 
K_U01: potrafi pozyskiwać informacje z literatury, baz danych i innych źródeł; posiada 
umiejętności samokształcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych 

K_U06: Potrafi projektować proste elementy mechaniczne oraz układy elektryczne i 
elektroniczne przeznaczone do różnych zastosowań (z uwzględnieniem właściwości 
materiałowych). 

3 
Kompetencje 

społeczne 

K_K05: Potrafi myśleć i działać w sposób przedsiębiorczy 

Cel przedmiotu:  

Zapoznanie studentów z wybranymi, aktualnymi zagadnieniami automatyki przemysłowej. 

Efekty kształcenia i odniesienie do kierunkowych efektów kształcenia 

Wiedza: 

1. Ma uporządkowaną wiedzę w zakresie teorii obwodów elektrycznych oraz elektrotechniki prądu stałego i przemiennego (w 
tym trójfazowego) - [KW_08+] 

2. Zna i rozumie typowe technologie inżynierskie, zasady oraz techniki konstruowania prostych systemów automatyki i 
robotyki; zna i rozumie zasady doboru układów wykonawczych, jednostek obliczeniowych oraz elementów i urządzeń 
pomiarowo-kontrolnych. - [KW_20+++] 

Umiejętności: 

1. Potrafi projektować proste elementy mechaniczne oraz układy elektryczne i elektroniczne przeznaczone do różnych 
zastosowań (z uwzględnieniem właściwości materiałowych).  - [KU_06++] 

2. Potrafi dobrać rodzaj i parametry układu wykonawczego, układu pomiarowego, jednostki sterującej oraz modułów 
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastosowania oraz dokonać ich integracji w postaci wynikowego systemu 
pomiarowo-sterującego.  - [KU_17+] 

Kompetencje społeczne: 

1.  posiada świadomość konieczności profesjonalnego podejścia do zagadnień technicznych, skrupulatnego zapoznania się z 
dokumentacją oraz warunkami środowiskowymi, w których urządzenia i ich elementy mogą funkcjonować, przestrzegania 
zasad etyki zawodowej i poszanowania różnorodności poglądów i kultur - [K_K04+] 
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Sposoby sprawdzenia efektów kształcenia 

 Zaliczenie wykładu stanowi egzamin pisemno-ustny. Ćwiczenia laboratoryjne są zaliczane niezależnie od wykładu, na 
podstawie obecności i aktywności na zajęciach oraz sprawozdania (jednego na grupę ćwiczeniową). 

Treści programowe 

Przemysłowa siec lokalna: architektura protokołu, warstwa fizyczna, medium przewodowe i optyczne, topologia sieci, warstwa 
łącza danych, protokół dostępu do łącza, protokół komunikacyjny, struktura komunikatów, usługi komunikacyjne, warstwa 
aplikacyjna, relacje komunikacyjne, obiekty komunikacji, usługi warstwy aplikacyjnej, czas cyklu w zależności od liczby stacji i 
szybkości transmisji. Światłowody w automatyce przemysłowej: rodzaje i parametry światłowodów, złącza światłowodów, 
zalety transmisji za pomocą kabli światłowodowych, topologie sieci, konwertery dla przejścia z medium przewodowego na 
kabel światłowodowy. Komputerowe systemy sterowania w przemyśle: struktury komputerowych systemów sterowania od 
tradycyjnych rozproszonych do hierarchicznych sieciowych, ich wady i zalety, problem niezawodności i redundancji 
sprzętowej - struktury z komputerem rezerwowym, z rezerwowymi regulatorami najważniejszych pętli regulacyjnych, z 
komputerami równoległymi i systemem głosującym, z układami zabezpieczenia i blokady. Wybrane przetworniki pomiarowe i 
czujniki: przetworniki LEM prądu i napięcia zwykłe i z kompensacją strumienia, układ czujników indukcyjnych o dużej 
niezawodności (odporny na uszkodzenia). Eksperymentalna optymalizacja procesów on-line za pomocą simpleksowej metody 
optymalizacji wielowymiarowej. Zakłócenia w przemysłowych urządzeniach elektronicznych: rodzaje elektromagnetycznych 
sprzężeń zakłóceniowych, środki do zmniejszenia i eliminacji zakłóceń. 

W ramach laboratorium: Sterowanie fizycznymi modelami różnych obiektów przemysłowych (m. in. ruchem przenośnika 
taśmowego, linią montażu samochodów, różne algorytmy sterowania stacją pomp, jednoczesna regulacja poziomu i 
temperatury w zbiorniku przepływowym).  

Program przedmiotu jest modyfikowany w miarę pojawiania się nowych aktualnych zagadnień. 

Literatura podstawowa: 

1. 1. Sacha K.: Sieci miejscowe Profibus, Wydawnictwo Mikom, Warszawa 1998. 

2. 5. Charoy A.: Kompatybilność elektromagnetyczna. Zakłócenia w urządzeniach elektronicznych. Tomy 1, 2, 3, 4. WNT, 
Warszawa 2000. 

3. 3. Zabielski T.:  Cykl artykułów w czasopiśmie PAK: Światłowody w automatyce przemysłowej (PAK 3/97), Technika 
światłowodowa (PAK 5/97), Technika Światłowodowa Cz.II (PAK 7/97).  

Literatura uzupełniająca: 

1. 2 Sacha K.: Systemy czasu rzeczywistego, wyd. II, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 1999. 

2. 4. T.Mikulczyński, Z.Samsonowicz: Automatyzacja dyskretnych procesów produkcyjnych. Metody modelowania procesów 
dyskretnych i programowania PLC, WNT, Warszawa 1997. 

Bilans nakładu pracy przeciętnego studenta 

Czynność Czas (godz.) 

1. Egzamin/zaliczenie wykładu 

2. Przygotowanie do ćwiczeń i wykonanie sprawozdań 

10 

10 

Obciążenie pracą studenta 

forma aktywności godzin ECTS 

Łączny nakład pracy 38 5 

Zajęcia wymagające bezpośredniego kontaktu z nauczycielem 18 3 

Zajęcia o charakterze praktycznym 20 2 
 


