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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Automatyka przemystowa - aktualne zagadnienia 1010334181010337239
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka (brak) 4/8

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Automatyka polski obieralny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 18  Cwiczenia: -  Laboratoria: 20  Projekty/seminaria: - 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 5 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Roman Muszynski dr hab. inz. Roman Muszynski

email: Roman.Muszynski@put.poznan.pl email: -Roman.Muszynski@put.poznan.pl
tel. -061 665 2735 tel. -061 665 2735

Wydziat Elektryczny Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. K_W02: ma podstawowa wiedze w zakresie fizyki, obejmujgca mechanike, termodynamike,
1 Wiedza: optyke, elektryczno$é, magnetyzm, fizyke jadrows, fizyke ciata statego, w tym wiedze
niezbedng do zrozumienia zjawisk fizycznych wystepujacych w uktadach elektronicznych

K_W08: Ma uporzadkowang wiedze w zakresie teorii obwodow elektrycznych oraz
elektrotechniki pradu statego i przemiennego (w tym tréjfazowego)

L . . | K_UO01: potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet; posiada
2 Umiejetnosci: | umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych

K_U06: Potrafi projektowac¢ proste elementy mechaniczne oraz uktady elektryczne i
elektroniczne przeznaczone do réznych zastosowan (z uwzglednieniem wtasciwosci
materiatowych).

3 Kompetencje | K_KO05: Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb przedsigbiorczy
spoteczne

Cel przedmiotu:
Zapoznanie studentéw z wybranymi, aktualnymi zagadnieniami automatyki przemystowej.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma uporzadkowang wiedze w zakresie teorii obwoddéw elektrycznych oraz elektrotechniki pradu statego i przemiennego (w
tym tréjfazowego) - [KW_08+]

2. Zna i rozumie typowe technologie inzynierskie, zasady oraz techniki konstruowania prostych systeméw automatyki i
robotyki; zna i rozumie zasady doboru uktadéw wykonawczych, jednostek obliczeniowych oraz elementéw i urzadzen
pomiarowo-kontrolnych. - [KW_20+++]

Umiejetnosci:

1. Potrafi projektowa¢ proste elementy mechaniczne oraz uktady elektryczne i elektroniczne przeznaczone do réznych
zastosowan (z uwzglednieniem wtasciwosci materiatowych). - [KU_06++]

2. Potrafi dobra¢ rodzaj i parametry uktadu wykonawczego, uktadu pomiarowego, jednostki sterujgcej oraz modutéw
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastosowania oraz dokona¢ ich integracji w postaci wynikowego systemu
pomiarowo-sterujgcego. - [KU_17+]

Kompetencje spoteczne:

1. posiada s$wiadomos¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z
dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych urzgdzenia i ich elementy moga funkcjonowag, przestrzegania
zasad etyki zawodowej i poszanowania réoznorodnosci pogladow i kultur - [K_K04+]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Zaliczenie wyktadu stanowi egzamin pisemno-ustny. Cwiczenia laboratoryjne s3 zaliczane niezaleznie od wyktadu, na
podstawie obecno$ci i aktywnosci na zajeciach oraz sprawozdania (jednego na grupe éwiczeniowa).

Tresci programowe

Przemystowa siec lokalna: architektura protokotu, warstwa fizyczna, medium przewodowe i optyczne, topologia sieci, warstwa
tacza danych, protokét dostepu do tgcza, protokét komunikacyjny, struktura komunikatéw, ustugi komunikacyjne, warstwa
aplikacyjna, relacje komunikacyjne, obiekty komunikacji, ustugi warstwy aplikacyjnej, czas cyklu w zaleznosci od liczby staciji i
szybkosci transmisji. Swiattowody w automatyce przemystowej: rodzaje i parametry $wiatfowodoéw, ztgcza $wiattowoddw,
zalety transmisji za pomoca kabli $wiattowodowych, topologie sieci, konwertery dla przejscia z medium przewodowego na
kabel $wiattowodowy. Komputerowe systemy sterowania w przemysle: struktury komputerowych systemoéw sterowania od
tradycyjnych rozproszonych do hierarchicznych sieciowych, ich wady i zalety, problem niezawodnosci i redundancji
sprzetowej - struktury z komputerem rezerwowym, z rezerwowymi regulatorami najwazniejszych petli regulacyjnych, z
komputerami rownolegtymi i systemem gtosujgcym, z uktadami zabezpieczenia i blokady. Wybrane przetworniki pomiarowe i
czujniki: przetworniki LEM pradu i napiecia zwykte i z kompensacja strumienia, uktad czujnikéw indukcyjnych o duzej
niezawodnosci (odporny na uszkodzenia). Eksperymentalna optymalizacja proceséw on-line za pomocg simpleksowej metody|
optymalizacji wielowymiarowej. Zakiécenia w przemystowych urzadzeniach elektronicznych: rodzaje elektromagnetycznych
sprzezen zaktéceniowych, srodki do zmniejszenia i eliminacji zakiécen.

W ramach laboratorium: Sterowanie fizycznymi modelami réznych obiektow przemystowych (m. in. ruchem przenosnika
tasmowego, linig montazu samochodéw, rézne algorytmy sterowania stacjg pomp, jednoczesna regulacja poziomu i
temperatury w zbiorniku przeptywowym).

Program przedmiotu jest modyfikowany w miare pojawiania sie nowych aktualnych zagadnien.
Literatura podstawowa:
1. 1. Sacha K.: Sieci miejscowe Profibus, Wydawnictwo Mikom, Warszawa 1998.

2. 5. Charoy A.: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Zaktocenia w urzadzeniach elektronicznych. Tomy 1, 2, 3, 4. WNT,
Warszawa 2000.

3. 3. Zabielski T.: Cykl artykutdw w czasopismie PAK: Swiattowody w automatyce przemystowej (PAK 3/97), Technika
Swiattowodowa (PAK 5/97), Technika Swiattowodowa Cz.1l (PAK 7/97).

Literatura uzupetniajaca:

1. 2 Sacha K.: Systemy czasu rzeczywistego, wyd. |, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 1999.

2. 4. T.Mikulczynski, Z.Samsonowicz: Automatyzacja dyskretnych proceséw produkcyjnych. Metody modelowania proceséw
dyskretnych i programowania PLC, WNT, Warszawa 1997.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

1. Egzamin/zaliczenie wyktadu 10
2. Przygotowanie do éwiczen i wykonanie sprawozdan 10

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
t3czny naktad pracy 38 5
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 18 3
Zajecia o charakterze praktycznym 20 2
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